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Allgemeines Vorwort

Dieses Lehrbuch beinhaltet den Stoff der Vorlesung
,Technische Mechanik* im Studium des Maschinenbaus an
Fachhochschulen. Es besteht aus drei selbstindigen Teilen:
Statik — Kinematik, Kinetik, Schwingungen — Festig-
keitslehre. Jeder Teil kann unabhingig vom anderen be-
nutzt werden. Einheitlicher Aufbau, Querverweise und
ein gemeinsamer Anhang fiigen die drei Teile jedoch zu
einem Ganzen zusammen. Der umfangreiche Anhang ist
zum bequemen Nachschlagen in einem Beiheft unterge-
bracht.

Bei der Darstellung liel ich mich vor allem von didak-
tischen Gesichtspunkten leiten: optische Hervorhebung der
Endformeln und Merksitze, 474 Bilder, 275 Fragen zum
Verstindnis, 104 vollstindig geloste Beispiele, 116 themen-
bezogene Ubungsaufgaben, 43 ,Priifungsaufgaben® (nach
vier Schwierigkeitsgraden geordnet).

Die Antworten zu den Fragen sowie die Ergebnisse der
Ubungs- und Priifungsaufgaben (meist mit Losungshinwei-
sen und Zwischenwerten) befinden sich am Schluss des
jeweiligen Buchteils. Aus Platzgriinden konnten nicht die
vollstindigen Losungen wiedergegeben werden. Lehrende
erhalten sie auf Anfrage.

Weitere themenbezogene Beispiele und Priifungsaufgaben
sind in meinem Ubungsbuch ,Mechanik-Training™ zu-
sammengestellt (mit ausfiihrlichen Losungen).

Der Gepflogenheit im Maschinenbau folgend sind die
Bilder, falls nichts anderes vereinbart ist, in der Einheit
mm bemaft. In den Zahlenwertgleichungen wird fast aus-
schlieBlich mit kohérenten Einheiten gearbeitet, um lang-
wierige Umrechnungen zu vermeiden. Die Berechnungen
werden mit dem Taschenrechner ohne ein Zwischenrunden
ausgefiihrt, das Endergebnis wird meist auf eine praktisch
sinnvolle Stellenzahl gerundet wiedergegeben. Graphische
Losungen werden mit CAD erstellt und sind deshalb so
genau wie analytische Losungen.

Ich mochte allen, die mich bei der Arbeit zu diesem Buch
unterstiitzt haben, ganz herzlich danken.

vl

Hier sind in erster Linie Prof. Ulrich Thalhofer (Nume-
rische Verfahren) und Prof. Ernst Schatz (Maschinenele-
mente, Thermische Stromungsmaschinen) zu nennen.

Wertvolle Unterstiitzung erhielt ich auch von Prof. Helmut
Hiekel (Mechanik), Prof. Dr. Wolfgang Késer und Prof.
Wilhelm Ruckdeschel (beide Fordertechnik, Maschinen-
elemente) sowie Prof. Dr. Peter Tautzenberger (Werkstoff-
technik).

Korrektur lasen Prof. Dr. Werner Drexler (Mechanik, FH
Kempten), Prof. Dr. Johann Fuchs (Mechanik), Prof. Dr.
Frank GieBner (Feinwerktechnik, Mechanik), Dipl.-Ing.
Hubert Keim (Konstruktion, Pfister GmbH Augsburg) und
wiederum Prof. Ernst Schatz.

Ubungsaufgaben und fachlichen Rat steuerten bei Prof. Dr.
Ingo Bolling (Hydraulik-Pneumatik), Dipl.-Ing. Hubert
Breyer (Unfallverhiitung, GUV), Prof. Rudolf Bretzel
(Mechanik, Luft- und Raumfahrt), Prof. Dr. Dieter Jan-
nasch (Maschinenelemente), Prof. Dr. Winfried Kochem
(Konstruktion, FH Ko&lIn), Prof. Klaus Martin (Verbren-
nungsmotoren, Maschinendynamik), StD Georg Miihlbauer
(Mathematik, Physik, Max-Reger-Gymnasium Amberg),
Prof. Dr. Franz Obinger (Getriebetechnik, CAD), Prof.
Hans Rebinger (Verbrennungsmotoren, Maschinendyna-
mik), Prof. Dr. Willi R66ner (Werkzeugmaschinen), Prof.
Dr. Joachim Vofliek (Maschinenelemente, Mechanik), Prof.
Dr. Rainer Wieler (Verbrennungsmotoren, Fahrzeugtech-
nik) und Prof. Dr. Rolf Ziegler (Regelungstechnik).

Dipl.-Ing. Daniel Dierig, Dipl.-Ing. Oliver Herrmann,
Dipl.-Ing. Jirgen Moller, Dipl.-Ing. Marco Vasciarelli,
Dipl.-Ing. Eugen Weber und Dipl.-Ing. Stefan Wolf zeich-
neten mit groBer Sorgfalt die Bilder. Herr Otto Reiser
baute die Modelle, Herr Erber machte die Fotos. Die
schlimmsten sprachlichen Ausrutscher verhinderten meine
Frau Lydia und meine Tochter Andrea.

Mit Informationen unterstiitzten mich die Firmen KUKA,
LIEBHERR, MAN und VON ROLL.

Allen Genannten nochmals herzlichen Dank.



VIII

Vorwort zur 8. Auflage

Der Inhalt der 7. Auflage wurde sorgfiltig gepriift. Es
konnten keine Unstimmigkeiten festgestellt werden; des-
halb wurden fiir die 8. Auflage auch keine Anderungen
vorgenommen. Es wurden lediglich ein paar Druckfehler
korrigiert.

Ich danke allen Lesern fiir die aufmunternden Zuschriften
und wertvollen Anregungen, die in kommenden Auflagen
Beriicksichtigung finden werden. Dem Carl Hanser Verlag
danke ich fiir die stets gute Zusammenarbeit.

Augsburg, Mai 2015 Martin Mayr

Vorwort
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